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Město Šumperk

LEGENDA:

Hranice dotèené parcely KN

Konstrukce - asf. kryt

Zemní tìleso, zemní krajnice

Krajnice z drceného kameniva

Zpevnìní vstupu k pozemku

Osa komunikace

Návrhové hrany

Svahování

Konstrukce - dlažba

Varovný/signální pás - dlažba

Trativod / vyústìní trativodu

Pletivo

Hranice parcely KN nedotèené

Vozovka

Průmyslová zóna IV - Šumperk - cyklotrasa

Geodetický koordinační výkres
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